纸质材料提交说明：
申请人均须提交纸质支撑材料，请另附页写明符合的参评的基本条件，如符合多条请都列出，可参考如下形式：
	1、发表论文

	论文题目
	刊物/会议名称
	发表时间

	论文级别
	作者署名排序

	
	
	
	SCI填写影响因子
	是否
期刊EI
	是否
会议EI
	

	
	
	
	
	
	
	【举例】
第一完成人为张三【研究生】，第二完成人为XX老师【导师】 

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	


※注：“作者署名”填写请具体写明：第一完成人为某某老师【是否导师】，第二完成为某某【是否本人】。
导师是指研究生管理系统中的导师，其他指导教师均不是导师。


	2、获得专利成果

	专利名称
	受理号或授权号
	认定时间
	发明专利状态
【授权或受理】
	作者署名排序
【格式同论文作者要求】

	
	
	
	
	



	3、获得软件著作权成果

	软著名称
	登记号
	认定时间
	作者署名排序
【格式同论文作者要求】

	
	
	
	



	4、编写著作

	著作名称
	出版社名称
	出版时间
	研究生本人实际完成的字数

	
	
	
	



	5、参加科技竞赛获奖

	获奖名称
	获奖级别
	获奖时间
	署名排序

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	


※注：“获奖级别”请根据《研究生奖学金评定细则》从以下选一：国家及国际级特等奖、国家及国际级一等奖、国家及国际级二等奖、国家及国际级三等奖、省部级特等奖、省部级一等奖、省部级二等奖、省部级三等奖。特别是对于没有设立特等奖的，要备注写明！
“获奖级别”以证书公章单位为准。

	6、行业标准

	标准名称
	类型
【国内或国外】
	标准编号
	制定时间
	署名排序
【格式同论文作者要求】

	
	
	
	
	



	7、其他成果说明

	



材料提交具体要求如下：
1.已正式发表的论文（已正式刊出或在线公布的，具有年、卷、期、页号的论文）：在期刊中发表的需提交期刊封面、目录、论文首页复印件(并在目录中标明所收录文章)、关键信息页（如尾页共同作者）及中科院分区表期刊页截图（使用方法见后），记号笔标注第一署名北理工、本人姓名、刊出日期、年、卷、期、页号。被SCI检索的学术论文需提供Web of Science论文检索页截图（要求为“详细内容”页面），并标明第几作者、三大检索收录情况（已录用/已检索），被SCI收录的期刊要提供期刊号、影响因子。其他情况请提供尽可能详尽的证明材料。
注：在线发布的论文须提供Web of Science论文检索页截图（要求为“详细内容”页面），如检索日期不在有效成果范围内，虽已在线发布但不能算作有效的论文成果。
示例如下：
[image: ][image: ][image: ][image: ]
期刊层次根据中科院文献情报中心期刊分区表查询结果填写，小类是第几分区就写第几层次。
2.出版论著封面、关键信息页，记号笔标注第一署名北理工、本人姓名、刊出信息。
3.授权发明专利请提供发明专利证书复印件，申请并受理发明专利（实审专利算有效成果）请提供知识产权局公布的发明专利申请书及专利申请受理通知书，用记号笔标注本人姓名及授权、申请公布日期。所有专利请提供申请时办理的公开信息保密审查表。
[bookmark: _GoBack]软件著作权提供登记证书,导师写人员排序的情况说明并签字。
示例如下：
[image: ][image: ][image: ][image: ]
如果专利第一年受理、第二年授权，只能今年或明年使用一次，不能重复使用。
4.竞赛获奖、科技成果奖励请提供证书，以证书落款时间为主，高水平竞赛参照研究生院高水平竞赛名单，记号笔标注本人姓名、证书落款日期。数学建模比赛要出具全员签字的小组成员排序说明。证书只有本人名字不显示人员排序的需提供本人排序证明材料。省部级及以上科技成果奖励是指国家科技×等奖、北京市科技×等奖这样的，请勿与竞赛混淆，重复填报。已获奖学金、最佳论文、口头汇报、最佳海报不属于科研获奖。
5. 参与编制并获批国际、国家行业标准请提交首页及包含本人信息的关键信息页，并标注。
6.三报一刊发表文章，是指人民日报、光明日报、经济日报和求是杂志。
7.以“其他作出特殊贡献或取得突出社会、经济效益”作为参评条件的，需提交文字陈述，清晰明了即可。
8.所有纸质材料请按如下顺序排序：网上生成并打印《研究生学业奖学金申请审批表》（导师签署推荐意见）符合参评条件页论文专著专利、软件著作权竞赛科技成果奖标准三报一刊特殊贡献陈述。
9.用于申请奖学金的各项成果需以“北京理工大学”为第一署名单位。导师为第一作者、研究生为第二作者的创新成果视同研究生第一作者，单篇论文按共同第一作者人数均分权重；研究生为通讯作者的论文不能视同第一作者。导师是指研究生系统中的导师。学年度成果产出计算时间为：2024年8月31日，包括已正式发表的论文（已正式刊出或在线公布的，具有年、卷、期、页号的论文）、出版的论著、授权发明专利、高水平创新竞赛获奖或表彰。同一成果不能在不同年度重复使用，一经查出，取消研究生本次及以后的参评资格。
10.其他注意事项：
(1)发表论文相关参数请按照中科院JCR分区表小程序升级版分区查询结果截图。
[image: 023df290f711aaea903d9b2693627d1][image: E:/北理工/奖学金/2024国奖/2024学院通知/微信图片_20240918140918.jpg微信图片_20240918140918][image: E:/北理工/奖学金/2024国奖/2024学院通知/微信图片_20240918141047.jpg微信图片_20240918141047]
(2)专利信息查询：
https://cpquery.cponline.cnipa.gov.cn/chinesepatent/index[image: 1726278221109]
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Abstract Robol control based on visual information perception is a hot tapic in the industrial robot domain and makes robots
capable of doing more things in a i However. iplex visual background in an industrial environment brings
great difficullies in recognizing the target [...] Read more.
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Abstract: Polarized hyperspectral images can reflect the rich physicochemical characteristics of targets.
Meanwhile, the contained plentiful information also brings great challenges to signal processing.
Although compressive sensing theory provides a good idea for image processing, the simplified
compression imaging system has difficulty in reconstructing full polarization information. Focused on
this problem, we propose a two-step reconstruction method to handle polarization characteristics of
different scales progressively. This paper uses a quarter-wave plate and a liquid crystal tunable filter
to achieve full polarization compression and hyperspectral imaging. According to their numerical
features, the Stokes parameters and their modulation coefficients are simultaneously scaled. The first
Stokes parameter is reconstructed in the first step based on compressive sensing. Then, the last three
Stokes parameters with similar order of magnitude are reconstructed in the second step based on
previous results. The simulation results show that the two-step reconstruction method improves
the reconstruction accuracy by 7.6 dB for the parameters that failed to be reconstructed by the
non-optimized method, and reduces the reconstruction time by 8.25 h without losing the high accuracy
obtained by the current optimization method. This feature scaling method provides a reference for
the fast and high-quality reconstruction of physical quantities with obvious numerical differences.

Keywords: compressive sensing; computational imaging; polarization hyperspectral imaging;
two-step reconstruction
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